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"Erntemaschine zum Ernten von stangelartigem Erntegut wie 
Mais Oder dergleichen" 



Die Erfindung betrif ft eine Erntemaschine zum Ernten von 
stangelartigem Erntegut wie Mais oder dergleichen nach dem 
Oberbegriff des Anspruchs 1. 

Eine solche Erntemaschine ist beispielsweise durch die 
Druckschrift EP 0 992 187 Al bekannt geworden. Diese 
Druckschrift beschreibt eine selbstf ahrende Maschine mit 
einem Erntevorsatz , der nebeneinander angeordnete rotierende 
Einzugs und Mahtrommeln aufweist. Diese Einzugs- und 
Mahtrommeln sind an verschwenkbaren Rahmenelementen 
angebracht. Hierbei sind vier Einzugs- und Mahtrommeln an 
einem in Fahrtrichtung vor der Maschine angeordneten 
Grundrahmen angebracht, wahrend seitlich davon an 
schwenkbaren Rahmenteile jeweils zwei und an einem weiteren, 
ebenfalls schwenkbaren Aufienrahmen jeweils eine Einzugs- und 
Mahtrommel angeordnet ist. In einer Transportstellung werden 
die seitlichen Rahmenteile sowie die AuSenrahmenteile nach 
oben und nach innen geschwenkt # wodurch sich dement sprechend 
die gegeniiber der Arbeitsstellung deutlich reduzierte 
Transportbreite ergibt . 
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Die Maschine der beschriebenen Art weist den Nachteil auf , 
dass die nach innen geschwenkten Mah- und Einzugseinheiten in 
Fahrtrichtung vor der Fahrerkabine angeordnet sind und somit 
je nach Bauform unter Umstanden die Sicht auf die Fahrbahn in 
Fahrtrichtung beeintrachtigen konnen. 

Aufgabe der Erfindung ist es daher, eine entsprechende 
Maschine mit verbesserter Sicht in Fahrtrichtung 
vorzuschlagen . 

Diese Aufgabe wird ausgehend von einer Maschine nach dem 
Oberbegriff des Anspruchs 1 durch dessen kennzeichnende 
Merkmale gelost. 

Durch die in den Unteranspruchen genannten MaSnahmen sind 
vorteilhafte Ausfuhrungen und Weiterbildungen der Erfindung 
moglich. 

Dementsprechend zeichnet sich eine erf indungsgemaSe 
Erntemaschine dadurch aus, dass wenigstens zwei Mah- und 
Einzugseinheiten mit Mah- und Einzugsorganen in 
entgegengesetzte Drehrichtung schwenkbar ausgerichtet sind. 
Auf diese Weise ergeben sich konstruktive Moglichkeiten, die 
Anordnung der Mah- und Einzugseinheiten in der 
Transport stellung so anzuordnen, dass in Geradeaus-Richtung 
ein weitgehend freier Blick auf die Fahrbahn moglich ist. 

In einer bevorzugten Ausfuhrungsf orm wird eine Basiseinheit 
vorgesehen, die im Wesent lichen mittig in der Maschine 
angebracht ist. Eine solche Anordnung bietet verschiedene 
Vorteile . 

Zum einen kann ein wesentlicher Teil der Arbeitsbreite mit 
einem einstuckigen Rahmenaufbau abgedeckt werden. Daruber 
hinaus ist die Einkopplung des Antriebs von dem Fahrzeug in 
das entsprechende Vorsatzgerat mit einer solchen Basiseinheit 
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leichter zu bewerkstelligen. Daruber hinaus kann die 
Hohenverstellung des vorsatzgerates an einer solchermafien 
ausgestalteten Basiseinheit in herkommlicher Weise 
ausgebildet werden. Je weiter die Befestigung am Fahrzeug 
sich uber die Fahrzeugbreite erstreckt, umso stabiler bzw. 
kippsicherer lasst sich daruber hinaus die gesamte Aufhangung 
des Vorsatzgerates an dem Fahrzeug realisieren. Daher wird 
vorteilhaf terweise die Basiseinheit nicht nur mittig vor dem 
Fahrzeug angeordnet , ; sondern daruber hinaus so ausgebildet, 
dass sie sich im Wesentlichen uber die gesamte Breite des 
Fahrzeugs erstreckt. Diese Breite entspricht im Wesentlichen 
auch der Gesamtbreite der Maschine in Transport stel lung des 
Vorsatzgerates . 

Die voile Ausnutzung der Fahrzeugbreite fur die Basiseinheit 
hat daruber hinaus den Vorteil, dass die in Arbeitsstellung 
auSerhalb der Fahrzeugbreite liegenden schwenkbaren Einheiten 
des Vorsatzgerates, bei gleicher Arbeitsweise entsprechend 
kurzer ausgebildet werden konnen. 

In einer Weiterbildung der Erf indung wird wenigstens eine als 
Zwischenf lugel ausgebildete Mah- und Einzugseinheit und 
wenigstens eine als Aufienf lugel ausgebildete Mah- und 
Einzugseinheit auSenseitig an der Basiseinheit angebracht, 
wobei der AuSenflugel und der Zwischenf lugel in 
entgegengesetztem Drehsinn schwenkbar sind. Auf diese Weise 
lasst sich ein Zusammenklappen des Aufienflugels mit dem 
Zwischenf lugel im Randbereich des Basiseinheit verwirklichen, 
so dass es moglich ist, den Mittelbereich abgesehen von dem 
Aufbau der an der Basiseinheit notwendigen Einzugs und 
Mahorgane frei von weiteren, in der Hohe auftragenden 
Bauelementen zu halten. Diese Anordnung ist ein Beispiel 
dafur, wie die Sicht in Fahrtrichtung auf die Fahrbahn nicht 
gestort wird. 

In einer Weiterbildung der Erf indung wird der Zwischenf lugel 



in der Transportstellung uber die vertikale Stellung hinaus 
nach innen schwenkbar ausgebildet. 

Hierdurch kann die Schwenkachse zum Einschwenken des 
Zwischenf lugels in Transportstellung soweit als moglich nach 
aufien verlagert werden, ohne dass der AuSenflugel in 
Transportstellung uber die Transportbreite des Fahrzeugs 
hinaus ragt . 

Der AuSenflugel wird hierzu gegenuber dem Zwischenf lugel um 
im Wesentlichen 180° nach auSen schwenkbar ausgebildet. Bei 
dieser Ausfuhrungsf orm ist der AuSenflugel gegenuber dem 
Zwischenf lugel maximal verschwenkt, so dass er gegebenenf alls 
auch am Zwischenf lugel bzw. den daran angebrachten 
Maschinenkomponenten anliegen kann. Hierdurch ist eine 
stabile Lage des AuSenflugels mit den zugehorigen 
Maschinenteilen am Zwischenf lugel herzustellen. Weiterhin ist 
bei dieser maximalen Verschwenkung des AuSenflugels der 
Neigungswinkel des Zwischenf lugels nach innen hin minimal, 
d.h. gerade so groS, dass die gewiinschte Transportbreite 
erreicht wird, ohne dass sich die Zwischenf lugel in den 
Mittelbereich und somit in das Blickfeld des Fahrers in 
Geradeaus-Richtung bewegen. 

Insbesondere in der oben beschriebenen Ausfuhrung mit einer 
vergleichsweise breiten, gegebenenf alls sich uber die gesamte 
Fahrzeugbreite erstreckenden Basiseinheit, sowie auSenseitig 
sich anschlieSenden Zwischenf lugeln und AuSenflugeln wird die 
Anzahl der vorgesehenen Mah- und Einzugsorgane ausgehend von 
der Basiseinheit hin bis zum AuSenflugel verkleinert. Somit 
werden die in Arbeitstellung am weitesten auSen liegenden 
AuSenflugel kurzer und leichter im Verhaltnis zum 
Zwischenf lugel , der wiederum kurzer und leichter in Relation 
zur Basiseinheit bzw. dessen Aufbau ausgestaltet werden kann. 
Somit wird die Belastung der Schwenkmechanismen reduziert, je 
weiter auSen diese liegen. 
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Mechanische Belastungen der Schwenkmechanismen konnen durch 
verschiedene Ursachen bewirkt werden. So mussen sie 
beispielsweise in der Vorwartsbewegung des Fahrzeugs 
mitgefiihrt werden. Hierdurch ergibt sich entweder aufgrund 
des Bodenkontakts oder aber auch durch den Gegendruck der zu 
erntenden Pflanzen eine Gegenkraft nach hinten. Je kurzer die 
entsprechenden Flugel ausgebildet werden, umso schwacher wird 
das entsprechende Drehmoment, das auf die Schwenkmechanismen 
einwirkt. Dariiber hinaus konnen kurzere und leichtere 
Schwenkf lugel leichter angehoben werden, d.h. die 
entsprechenden Antriebsorgane konnen kleiner dimensioniert 
werden. Weiterhin ergibt sich durch kurzere und leichtere 
Seitenfliigel auch eine geringere Belastung der 
Schwenkmechanismen in der Transportstellung, beispielsweise 
durch StoSe, die durch Fahrbahnunebenheiten, Brems- und 
Lenkvorgange Oder dergleichen hervorgeruf en werden. 

Um in Fahrtrichtung ein unbeeintrachtigtes Sichtfeld zu 

bewerkstelligen, wird die Transportstellung 

vorteilhaf terweise so ausgebildet, dass die beidseitigen 

Zwischenf lugel und die daran befestigten AuSenf lugel derart 

voneinander beabstandet sind, dass der Mittelbereich 

f reibleibt . 

Vorzugsweise wird die Schwenkachse zwischen dem 
Zwischenf lugel und dem AuSenf lugel bezogen auf die 
Arbeitsstellung im bodennahen Bereich angeordnet. Hierdurch 
ist eine Verschwenkung des AuSenflugels im Verhaltnis zum 
Zwischenf lugel um 18 0° ohne groSere konstruktive MaSnahmen 
mit Hilfe einer einfachen Achsenausfuhrung moglich. 

Weiterhin kann bei Bedarf riickseitig am Zwischenf lugel und am 
Aufienf lugel eine Ruckwand vorgesehen werden, an der die 
abgemahten und eingezogenen Pf lanzenstangel nach innen 
entlanggefuhrt werden konnen. In der beschriebenen 
Ausfuhrungsform, bei der der AuSenflugel gegenuber dem 



Zwischenf lugel nach unten bzw. nach aufien abgeschwenkt wird, 
ist es moglich, die jeweiligen Ruckenwande des AuJBenf lugel s 
sowie des Zwischenf liigels so auszubilden, dass sie im 
Wesent lichen iiber die gesamte Hohe der Ruckwand in 
Arbeitsstellung aneinandergefxigt werden konnen. Hierbei ist 
eine Anordnung moglich, bei der die Riickwande auf StoS 
gestellt sind. Dies ist bei einer Schwenkbewegung nach innen 
nicht moglich. Hier muss entweder wie im oben angefuhrten 
Stand der Technik besxrhrieben ein elastische:r Zwischenbereich 
vorgesehen oder aber eine Uberlappung zweier, bezogen auf die 
Fahrtrichtung versetzt angeordneter Wandbereiche vorgesehen 
werden . 

Die Schwenkachse zwischen der Basiseinheit und dem 
Zwischenf lugel wird bevorzugt in der oberen Halfte des 
Aufbaus, der die Mah- und Einzugsorgane sowie die Ruckwand 
umfasst, angeordnet. Hierdurch ist mit Hilfe einer einfachen 
Schwenkachse die Schwenkbewegung der Zwischenf lugel nach 
innen hin moglich, ohne das es zum Anschlag einzelner 
Komponenten gegeneinander kommt. Wird die Schwenkachse 
hierbei etwas tiefer als der obere Rand der Ruckwand 
angeordnet, so empfiehlt es sich, diese zur Schwenkachse hin 
abzuschragen, urn so einen freien Winkelbereich fur die 
Schwenkbewegung herzustellen. 

Wird die Schwenkachse so weit oben angesetzt, dass sie sich 
auf Hohe des oberen Randes der Ruckwand befindet, so kann 
auch an dieser Verbindungsstelle eine Fugung auf Stoss 
realisiert werden. 

Die erf indungsgemaEe Erntemaschine kann als Anbaugerat fur 
ein landwirtschaf tliches Fahrzeug oder auch als Teil einer 
selbstf ahrenden Erntemaschine ausgebildet sein. 

Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist in der Zeichnung 
dargestellt und wird anhand der Figuren nachfolgend naher 
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erlautert . 



Im Einzelnen zeigeri: 

Figur 1 Eine Draufsicht auf eine 

erf indungsgemaBe Erntemaschine , 

Figur 2 eine Frontansicht auf eine Mas chine 

gemaS Figur 1 in Arbeit sstellung, 

Figur 3 eine Ubergangsposition einer 

Erntemaschine gemaS Figur 2 wahrend 
des Ubergangs in die 
T r ans po r t s t e 1 1 ung , 

Figur 4 eine weitere Ubergangsposition beim 

Ubergang in die Transportstellung 
und 

Figur 5 eine Frontansicht einer 

erf indungsgemaSen Erntemaschine in 
der Transportstellung. 

Die Erntemaschine 1 umfasst ein schematisch anhand von 
vorderen Laufradern 2 und Einzugswalzen 3 fur das Erntegut 
schematisch dargestelltes Fahrzeug 4 . Am Fahrzeug 4 ist auf 
nicht naher dargestellter Weise ein Erntevorsatz 5 
angebracht, der uber das Fahrzeug 4 auf herkommliche Weise 
angetrieben werden kann. 

Der Erntevorsatz umfasst eine mittig und f rontseitig vor dem 
Fahrzeug 4 angeordnete Basiseinheit 6, an der beidseits 
jeweils eine als Zwischenf lugel 7 und eine als AuSenflugel 8 
ausgebildete Mah- und Einzugseinheit schwenkbar angelenkt 
ist . 
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Die Schwenkachsen 9, 10 liegen hierbei in Fahrtrichtung F. An 
der Basiseinheit 6 sowie den Zwischenf lugeln 7 und 
Aufienf lugeln 8 sind Mah- und Einzugsorgane 11 angeordnet, die 
um eine im Wesentlichen vertikale Rotationsachse 12 (bezogen 
auf die Arbeitsstellung gemaS Figur 1) rotierbar sind. Die 
einzelnen Mah- und Einzugsorgane 11 sind durch Teilerf inger 
13 voneinander abgetrennt, die das beim Fahren in 
Fahrtrichtung F auf den: Erntevorsatz 5 treffende, nicht naher 
dargestellte Erntegut dem jeweiligen Mah- und Einzugsorgan 11 
zuordnen . 

Wie anhand von Figur 2 erkennbar ist, sind die Mah- und 
Einzugsorgane 11 trommel f ormig aufgebaut und umfassen 
einzelne Mitnehmerscheiben 14 sowie wenigstens eine 
bodenseitige Mahscheibe 15. Das Mahen und Mitnehmen des 
stangeligen Ernteguts, insbesondere der Maispflanzen in den 
Mah- und Einzugsorganen 11 vollzieht sich in bekannter Weise, 
sodass auf die spezielle Ausgestaltung der Mah- und 
Einzugsorgane 11 und deren Funktion an dieser Stelle nicht 
eingegangen wird. 

Ruckseitig sind an der Basiseinheit 6, den Zwischenf lugeln 7 
und den AuSenf lugeln 8 jeweils Wandelemente 16, 17, 18 
angeordnet, an denen das Erntegut nach innen in Richtung zu 
den Einzugswalzen 3 gefuhrt werden kann. 

In der darges tell ten Position gemafi den Figuren 1 und 2 
befindet sich der Erntevorsatz 5 in der Arbeitsstellung mit 
maximaler Breite. 

Zum Einschwenken in die Transportstellung werden zunachst die 
Zwischenf lugel 7 in die vertikale Position gemaS Figur 3 
geschwenkt. Diese Schwenkbewegung wird uber ubliche 
Antriebsmittel , beispielsweise uber Hydraulikzylinder 
vorgenommen . 



Ausgehend von dieser vertikalen Zwischenposition der 
Zwischenf lugel 7 kann nun gemaS der Darstellung in Figur 4 
jeder AuSenf lugel 8 urn 180 °C urn die Schwenkachse 10 
abgeklappt werden. Auch diese Schwenkbewegung wird mit 
ublichen Antriebsmitteln, beispielsweise einem weiteren 
Hydraulikzylinder durchgef uhrt . Anhand von Figur 4 ist zudem 
gut erkennbar, dass diese 180 °C-Drehung um eine einfache 
Schwenkachse 10 dadurch inoglich wird, das die Schwenkachse 10 
bezogen auf die Arbeitstellung gemaS Figur 2 im bodennahen 
Bereich angeordnet ist. Die Position gemaS Figur 4 ist 
demnach erreichbar, ohne das einzelne Komponenten des 
AuSenflugels 8 mit dem Zwischenf lugel 7 kollidieren. 

In einem weiteren Schritt wird anschieSend jeder 
Zwischenf lugel 7 nach innen geneigt, bis die Stellung gemaS 
Figur 5 erreicht wird. In dieser Stellung ragt der 
Erntevorsatz 5 an keiner Stelle seitlich uber die Laufrader 2 
hinaus. Die Zwischenf lugel 7 sind um den Winkel a nach innen 
geneigt, es verbleibt jedoch ein Zwischenraum 19 , der eine 
freie Sicht auf die Strafie von der oberhalb die Laufrader 2 
angeordneten Fahrerkabine (nicht naher dargestellt) erlaubt. 

Die Verriegelung der Transport stellung kann mechanisch uber 
entsprechende Regelmechanismen oder aber durch hydraulische 
Verspannung erzielt werden. Sofern hydraulische 
Arbeitszylinder fur die Schwenkbewegungen beim Ubergang 
zwischen der Arbeitsstellung und der Transportstellung bzw. 
umgekehrt verwendet werden, kann uber eine hydraulische 
Verriegelung dieser Arbeitszylinder die Transportstellung 
gesichert werden. Auch eine Kombination zwischen mechanischer 
Verriegelung und hydraulischer Verspannung ist ohne Weiteres 
denkbar. Die mechanische Verriegelung kann dabei separat von 
den Arbeitszylindern oder auch in Form einer sogenannten 
Endlagenverriegelung der Arbeitszylinder verwirklicht werden. 
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Wie insbesondere anhand von Figur 4 erkennbar ist, liegen die 
Schwenkachsen 9 in der oberen Halfte des Randelements 16, das 
im Bereich der Basiseinheit 6 die Riickwand bildet. Die 
Schwenkachse 9 befindet sich auf der Hohe des oberen Endes 
der Mah- und Einzugsorgane 11. Auf diese Weise kann die 
Transportstellung gemaS Figur eingenommen werden, ohne das 
die Mah- und Einzugsorgane 11 kollidieren. Lediglich die 
Wandel entente 16 bzw. 17 der Basiseinheit 6 sowie des 
Zwischenf lugels 7 muss en aufgrund des Uberstands-uber die 
Mah- und Einzugsorgane 11 und somit die Schwenkachse 9 im 
Bereich der Schwenkachse 9 leicht abgeschragt werden. Die 
Abschragungen 20 , 21 werden hierbei so gewahlt, dass sie beim 
Einstellen des Schwenkwinkels a in der Transportstellung 
aneinander gefxigt sind. Werden die Abschragungen 20, 21 zudem 
so ausgefuhrt, dass sie sich in der Schwenkachse 9 treffen, 
so bedeutet dies kleinste erf orderliche Ausnehmungen in der 
durch die Wandelemente 16, 17 , 18 gebildeten Riickwand. 

Die die Schwenkachsen 9, 10 beinhaltenden Gelenke werden 
zweckmaSigerweise als Scharniergelenke ausgebildet, die die 
wahrend des Erntevorgangs aufgrund der Vorwartsf ahrt der 
Erntemaschine und dem auf tref f endem Erntegut entstehenden 
Krafte nach hinten bzw. die daraus entstehenden Drehmomente 
auf nehmen . 

Um diese waagerechte Arbeit sstel lung auch beim Anheben des 
Basisteils 6 zu gewahrleisten, konnen die Scharniergelenke 
weiterhin so ausgebildet werden, dass ein Abklappen nach 
aufien zwischen den Zwischenf liigeln 7 und der Basiseinheit 6 
beispielsweise uber Anschlage unterbunden ist. Andererseits 
lasst sich die waagerechte Arbeit sstellung jedoch auch ohne 
mechanische Anschlage uber die Antriebsorgane, beispielsweise 
uber hydraulische Arbeitszylinder uber diese Arbeitszylinder 
einstellen und fixieren. In beiden Fallen ist die Einstellung 
der Arbeitshohe uber die Hohenverstellung der Basiseinheit 
moglich. 



Bezugszeichenliste : 
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E r n t ema s c h i ne 


2 


Lauf rad 
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Einzujswalze 
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Fahrzeug 


5 
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6 


Ba si s e inhe i t 


7 


Zwischenf lugel 


8 


Au Sen f 1 iicre 1 
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Schwenkachse 


10 


Schwenkachse 


11 


Mali- und Einzugsorgan 


12 


Rotationsach.se 


13 


Teilerf inger 


14 


Mitnehmerscheibe 


15 


Mahscheibe 


16 


Wandelement 


17 


Wandelement 


18 


Wande 1 ement 


19 


Zwischenraum 


20 


Abs c hr agung 


21 


Abschragung 
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Anspruche : 

1 . Erntemaschine zum Ernten von stangelartigem Erntegut wie 
Mais Oder dergleichen mit wenigstens zwei Mah- und 
Einzugseinheiten, die eine Reihe von insbesondere 
trommel art igen und urn im Wesentlichen vertikale Drehachsen 
rotierbare, an Tragelementen befestigte Mah- und 
Einzugsorgane aufweisen, wobei wenigstens eine Mah- und 
Einzugseinheit um eine im Wesentlichen in Fahrtrichtung 
stehende Schwenkachse schwenkbar ist, dadurch gekennzeichnet, 
dass wenigstens zwei Mah- und Einzugseinheiten (7, 8) in 
entgegengesetzter Drehrichtung schwenkbar ausgebildet sind. 



2. Maschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , dass 
ein Basisteil vorgesehen ist, dass eine Basiseinheit (6) 
vorgesehen ist, die im Wesentlichen mittig vor der 
Erntemaschine (1) angebracht ist. 

3. Maschine nach einem der vorgenannten Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass sich die Basiseinheit (6) im 
Wesentlichen uber die gesamte Fahrzeugbreite der 
Erntemaschine (1) in Transportstellung erstreckt. 



4. Maschine nach einem der vorgenannten Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass wenigstens eine als Zwischenf lugel (7) 
ausgebildete und wenigstens eine als AuSenf lugel (8) 
ausgebildete Mah- und Einzugseinheit auSenseitig an der 
Basiseinheit (6) angebracht sind, wobei der Zwischenf lugel 
(7) und der AuSenf lugel (8) in entgegengesetztem Drehsinn 
schwenkbar sind. 



5. Maschine nach einem der vorgenannten Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass beidseits der Basiseinheit (6) jeweils 
ein Zwischenf lugel (7) und ein AuSenf lugel (8) vorgesehen 
sind. 
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6. Maschine nach einem der vorgenannten Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet , dass der oder die Zwischenf lugel (7) iiber die 
vertikale Ausrichtung hinaus nach innen schwenkbar sind. 

7. Maschine nach einem der vorgenannten Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass der oder die AuSenf lugel (8) gegeniiber 
dem jeweiligen Zwischenf liigel (7) um im Wesentlichen 180 °C 
nach auSen schwenkbar ausgebildet sind. 

8. Maschine nach einem der vorgenannten Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Basiseinheit (6) , jeder 
Zwischenf liigel (7) und jeder AuSenf liigel (8) jeweils ein Mah- 
und Einzugsorgan (11) tragt. 

9. Maschine nach einem der vorgenannten Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass in Transportstellung die beidseitigen 
Zwischenf liigel (7) und die beidseitigen AuSenf liigel (8) 
derart voneinander beabstandet sind, dass sich in gerader 
Ausrichtung ein von Zwischenf liigeln (7) und AuSenf lugeln (8) 
unbeeintrachtigtes Sichtfeld ergibt. 

10. Maschine nach einem der vorgenannten Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Schwenkachse (10) zwischen dem 
Zwischenf liigel (7) und dem AuSenf liigel (8) bezogen auf die 
Arbeitsstellung im bodennahen Bereich angeordnet ist . 

11. Maschine nach einem der vorgenannten Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass am Zwischenf lugel (7) und am AuSenf lugel 
(8) jeweils ein eine Riickwand bildendes Wandelement (17, 18) 
vorgesehen ist, die sich in Arbeitsstellung im Wesentlichen 
uber ihre gesamte Hohe aneinander fiigen. 

12. Maschine nach einem der vorgenannten Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Basiseinheit (6) ein eine Riickwand 
bildendes Wandelement (16) umfasst, wobei das Wandelement 
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(16) der Basiseinheit (6) und das Wande lenient (17) des 
Zwischenf liigels (7) zur gemeinsamen Schwenkachse (9) hin 
abgeschragt sind. 

13. Maschine nach einem der vorgenannten Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet , dass die Schwenkachse (9) zwischen der 
Basiseinheit (6) und dem Zwischenf lugel (7) in der oberen 
Halfte der Ruckwand (16, 17), insbesondere im oberen 
Endbereich der Mah- und Einzugsorgane (11) angeordnet 1st; 

14. Erntemaschine nach eine der vorgenannten Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, dass sie als Anbaugerat fur ein 
Fahrzeug ausgebildet ist . 

15. Erntemaschine nach einem der vorgenannten Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, dass sie als Teil einer 
selbstfahrenden Erntemaschine ausgebildet ist. 



Zusammenf as sung : 



Es wird eine Erntemaschine (1) zum Ernten von stangelartigem 
Erntegut wie Mais oder dergleichen mit wenigstens zwei Mah- 
und Einzugseinheiten (6, 7, 8) vorgeschlagen, die eine Reihe 
von insbesondere troiranelartigen und urn im Wesent lichen 
vertikale Drehachsen rotierbare an Tragelementen befestigte 
Mah- und Einzugsorgane (11) aufweisen, wobei wenigstens eine 

Mah- und Einzugseinhei-t urn -eine -im- Wesentlichen -in 

Fahrtrichtung stehende Schwenkachse (9, 10) schwenkbar ist # 
die sich dadurch auszeichnet, dass die Sicht in Fahrtrichtung 
in der Transportstellung der Maschine verbessert ist . Dies 
wird dadurch erreicht, dass wenigstens zwei Einzugs- und 
Maheinheiten (7 , 8) in entgegengesetzter Drehrichtung 
schwenkbar ausgebildet sind. 
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